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1. Verzeichnis.
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No. Bezeichnung des Medells. e
- o _ R Mark
A. Niedere Elementenpaare.
A 1| Schraubenpaar 60
A2 Cylinderpaar . 50
A 3| Pricmenpaar 50
3. Hohere Elementenpaare.
B 1 (leichseitiges Bogenzweteck 1m Dreleck 190
B2 dn. Bogendreieck im Quadrat 185
B3 do. do. im Rhombus . 185
B 1| Gleichschenkliges Bogendreieck im Quadrat 135
(. Einfache kinematische Ketten, zum
Umkehren eingerichtet.
C1 Cylindrisches Kurbelviereck 90
C 2 Schubkurbelkette 90
C3 Konisches Kurbelviereck . 125
C4 | Verminderte Schubkurbelkette . SH
Ca do. do. ¢ w w9 83
C 6 Verminderte konische Schubkurbelkette 90
G7 Finfache Stirnriderkette . _— 70
C8 do. do. mit Hohlrad 5
C9 " Schraube ohne Ende

... ] 60
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[. Verzeichnis.

No. Bezeichnung des Modells. Preis
- e Mark

D. Kurbelmechanismen.

D 1| Rotierende Schubkurbel . . . . . . . . . . 65
D2 Oscillierende Kurbelschleife. . . . . . . . . 65
D 3| Rotierende Kurbelschleife . . . . . . . . . 65
D 4| Osciilierende Schubkuarbet . . . . . . . . . 65
D 5| Rotierende Doppelkurbel mit reduzierten Polbahnen 145
D6 do. IXurbelschleife mit do. do. 145
D7 do.  Schubkurbel mit Bogenschleife . . . . 70
D 8 do.  Schleifenkurbel oder oscillierende Kreuz-

schleife . . . . . . . . . . . . 70
D9 do. Kreuzschleife . . . . . . . . . . | 10
D 10 do. als Leonardo’sches Ovalwerk . . . . 190
D11 Oscillierende Kreuzschleifenkurbel . . . . . . 70
D12 do. als Ellipsograph . . . . . . . . | 135
D 13| Schiefe oscillierende Kreuzschleife . . . . . . 70
D 14| Kurbelviereck mit Bogenschleife . . . . . . . 105

. Kurbelmechanismen mit Zapien-

Erweiterungen.
E 1| Rotierende Schubkurbel, Erweiterung 2 in 1 . . 95
E 2 do. do. do. lin2 . . 95
E3 do. do. do. 3 in2 . . 95
E 4 do. do. do. 2in3 . . 95
E 5 do. do. ringférmige Erweiterung 2 in 3 98
E 6 do. do. Erweiterung 1 in 2 in 3 125
E 7 do. do. do. 3in 2in 1 | 125
F. Kurbelkapselwerke, zum Umkehren
eingerichtet.
F1| Simpson und Shipton . . . . . . . . . . | 105
F2 | Cochrane . . . . . . . . . . . . . . . 1115
F3)| Beale . . . . . . . . . . . . . . . . |115
F4| Rameli . . . . . . . . . . . 110
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Bezeichnung des Modells. Gk
A MarL
Wedding 95
Davies . 195
G. Zusammengesetzte Raderwerke, zum
Umkehren eingerichtet.
Riickkehrendes Stirnridderwerk
a=—20, b—21, ¢ =30, d==31
a und b vertauschbar, liefert 10 Mechanismen . 115
Riickkehreudes Stirnriderwerk mit 1 Hohlrad 110
do. do. mit 1 do. 115
do. do. mit 2 Hohlrddern 120
do. do. mit 2 do. 120
do. do. mit Zwischenrad 110
do. do. mit do. 105
(vog. halbierendes Ridderwerk von Reuleaux)
H. Hilfsapparate.
Schraubstock mit seitlichemn Maul 75
do. mit obenliegendem Maul 5
1. Kapselrader.
Pappenlieim (1nit Deckel) 185
Fabyy . . . . . 175
Root (mit Deckel) . 180
Payton . 175
Evrard . 170
Repsold 175
Dart e e e e 175
Révillion, Schrauben-Kapselwerk {mit Deckel) 185
Galloway, Parallelkapselrad . 165
K. Winkelschleifenketten.
Winkelschleifenkette, einfach geschrinkt 110
do. doppelt do. 110

2 2=;-"’;9°

047



I. Verzeichnis.

No Bezeichnung des Modells. e
Mark
[.. Kurvenschub a. Unstetiger Schub.
L 1 | Gileichseitiges Bogendreieck in grader Schleife mit
Polbahne . ¢ 3 : 105
L2 Gleichseitiges Bngendxelecl\ in qchlefel \chlelfe mit
Pohlbahn N T 105
I. 3 | Bogenviereck in grader Schleife mit Polbahn 105
L. 4 | Gleichseitiges Bogenfiinfeck mit verstellb. Schleife | 100
L 5| Ungleichseitigz. Bogenfiinfeck mit verstellb. Schicife | 100
L 6 | Bogenscheibe in Bogenschleife 100
M. Schrauben.
M1 Einfache Schraubenkette ) oo 125
M2 Schraubenkette UUmkehrbare 115
M3 Schrauhenkette C . 115
M 4 | Schraubenkette mit selbsttiitiger Anbln\nnv 140
M 5 | Schraubenwender von Whitworth 5
M 6 | Doppelschraube ven Napier 115
M7 Differentialschranbe o 65
M 8 | Differentialschraube mit Ridervor 0”eleﬂfe 115
M9 Cylinderbohrmaschine mit riickkehrenden Ridern 125
N. Sperr- und Schaltwerke.
N1 Zahngesperre mit zwei dusseren und einer inneren
Sperrung : 105
N 2 | Zentrifugalgesperre 100
N3 Stummes Zahngesperre 65
N 4| Klemmsperrmng . TR 85
N b do. mit Hohlrad 125
N 6 do. nach Langen 135
N 7 | Sperrung von Wilbers . o 75
N 8 | Rotierende Schaltung, Maltheserkreuz 95
N 9 | Roticrende Schaltung mit Sternrad : 95
N 10| Triebstockschaltung mit selbsttitiger Ausl(isung : 105
N 11 de. mit Falle 105
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[. Verzeichnis.

No.

Bezeichnung des Modells.

Preis

. = Mark

N 12| Schaltwerk mit ruhender Sperrang 125

N 13| Sperrung nach Chubb 160

N 14 do. nach Yale . 125

N15|  do. nach Bramah . m owm @ 180
N 16 | KEinfach wirkendes Schaltwerk mit umkehrbarer

Bewegungsrichtunge. 135

N 17| Schaltwerk von [.agaeousse . 135

N 18 | Kronschaltwerk . | o o B 135
N 19| Zahnschaltwerk mit dopp. mlk laufen(lem Gesperre

Substitutionsmodell der Druckpumpe 140

N 20 | Hemmwerk nach Mudge 175

N 21 Drosselklemm-Gesperre o 135
N 22 | Schaltwerk mit laufendem Gesperre und abnehm-
| barer Steuerung. Die Steuerung passt auch zu

No. 23 - 260

N 23 | Schaltwerk mit ruhendem Gesperre : 160

N 24| Schaltwerk mit Steuerung nach Farcy . : 210

N 25 Schaltwerk mit Watt’scher Steuerung und Katalakt 375
N 26 | Doppelt wirkendes Schaltwerk mit Watt'scher selbst-

titiger Steuerung : : L 340
N 27| Hilfsapparate: Saule mit Schwungrad und Pieuel-

stange zu No. 22—28 . . . o 90

N 28| Holzstinder (Siiule) zu No. 12—27 passend 85

O. Planetenriderketten.

O 1] Planetenriderkette . : ¥ B e 150
O 2 | Planetenriderkette a —b-— o mit Radern zum

Auswechseln 185

O 3| Planetenriderkette a—b — oo 155

0O 4 | Planetenraderkette mit Hohlrad 160

O 5 | Planetenrdaderkette b—c-—o . 155
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I. Verzeichnis.

No. Bezelchnung des \Iodells Preis
Mark
P. Gelenkige Kupplungen.

P 1 | Kreuzgelenkkupplung {Hook'scher Schiiissel) ver-
stellbar, sodass ausser der geraden auch die schiefe
Kreuzgelenkkupplung sich bilden lésst. e o 175

P 2 | Doppelte Kreuzgelenkkupplung, im Raum ver-
stellbar N 185

P3| Clemens’sehe l{npplung, durch Renleaux verein-
facht, sehr lehrreiches Modell mit vielen Verstel
Inngsresultaten Foa : 5 & 175

P4 | Grundmodelt zur Clemens schen }\upphmg nuttclst

| dessen erweisbar ist, dass die Clemens’sche
Kupplung ans zwel schiefen Kreuzgelenken
(siche No. 1) gebildet werden kann, als I{ette
| aufstellbar . . . 160
P 5| Hilismodell zu No. 4, als l\ette aufatellbar 155
Q. Verzahnungen.

Q1 Stirnriider, gemischte Verzahnung, 3 =zihuiges (re-
triebe mit Zahnstange . S 90

Q 2 | Stirnrider, Punktverzahnung, 4 zihniges Getriebe
mit Zahnbogen : : 105

Q3 Stirneider, Evolventenv er/ahnung, z unglelche Rdd(‘l
schematisches Maodell . ST 225

Q 4 | Stirnrdder, Cykleidenverzahnnng (Reunleanx) 2 un-
gleiche Rider, schematisches Modell . 240

Q 5 | Daumenverzahnung, 6 zihniges Getriebe mit Zahn-
bogen, sehr lehrreiches Modell : 125

Q 6 | Daumenverzahuung, 4 zihniges Getriebe mit /ahn-

| stange, sehr lehrreiches Modell 105

Q7 Schildrider Reuleaux, Vollrider 160

Q 8 | Schildrider Reuleaux, Hohledder 185

R. Sphirische Cykloiden.

R1 | Kegel und Plankegel mit Pnnktbabnen des beweg-

lichen Plankegels, Evolventen, Verhiiltnis 1:3 . | 155
/// - 294



I. Verzeichnis.

Bezeichnung des Modells. BEIS
= Mark

R2 Kegelroliung, Axoide mit Punktbahneu, Vollkegel
rolit im Hohlkegel, Verhiltnis 1:2 oo : 135

R 3 | Kegelrollang, Axoide mit Bahnen von Punkten des
beweglichen Kegels, Vollkegel, Verhilenis 1:3 . 145

R 4 | Kegelrollung, Axoide mit Punktbahnen, Hohl- und
Vollkegel, Verhiltnis 1:3 . . 130

R 5 Kegelrollung, Axoide mit Punktbahnen V. Punkten
des festen Kegels, Verhédlenis 1:3 Hohlkegel . 135

R 6 | Kegelrollung, Axoide mit Punktbahnen, Kugelevol-
venten, Scheibe rollt auf Kegel, Verh#tnis 8:9 . | 180

R7 Kegelrollung, Kegel und Plankegel mit Punktbah-

nen des beweglichen Kegels, Cykloide, Verhilt
nis 1:3 130

8. @Geradfiihrungen.

S 1| Genauer Ellipsenienker . oo 68
S 2| Genauer Ellipsenlenker mit ganzem Splel 80
S 3| Schiefer Ellipsenlenker : . 75
S 4| Schiefer Ellipsenlenker mit ganzem Spl el . 80
S 5| Angeniherter Ellipsenlenker 1. Art Evans 62
S 6 do. Ellipgenlenker II. Art . 62
S 7 do. Ellipsenlenker I1I. Art . 65
S 8| Dreieckslenker von Reuleaux 70
S 9 do. do. do. ; 70
S10| Umgekehrter Ellipsenlenker 11. Art Nehrllch : 70
S11 do. do. III. Art Ce s 70
S 12 do. doe do. Nehrlich . 5

S13| Umgekehrter genauer Ellipsenlenker mit ganzem
Spiel .- ¥ 95
S 14 | Dreieckslenker von Roberts 70
S 15| Umgekehrter Dreieckslenker 70
S16| Hypocykloidenlenker . 98
S 17| Umgekehrter Hypocyklmdenlenker 90
S 18 | Epicykloidenlenker 105 _
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[. Verzeichnis.

No. Bezeichnung des Modells. L
_ . Mark
S19 | Krenzlenker von Tschebischeff, nmkehrbar . . SH
S20| Conchoidenlenker 1. At . . . . . . . . | . 65
S 21 do. [T, Art . . . ;o s 05
S 22 do. I Art von Helchenlmch ' 65
S 23 Umgekehrter Conchoidenlenker TIT. Ayt . . . . 70
S24 | Lemniskoidenlenker I Art von Watt . 5 SH
S 25 do. II. und III. At . . . . . S0
S26 | Unigekehrter Lenmiskoidenlenker I. Art . "N 80
S 27| Sektorengeradfiihrung, Cyvkloide von Reuleauxl . 80
S 28 do. do.  von do. I SO
S 29 do. Evolvente von do. 2 s 80
S 30| Zischenlenker von Tschebischbff oW ow s SH
S 31 do. von Harwey . = W g SH
S 32 do. von Reuleaux . . = = oo 80
S 33| Lenker von Maudklayl . o ; S 80
S 34 do.  von Cartwright . . . B . 75
S35 Geradfihrung von Paukellicr . . . . . . . 95
S 36 | Storchschnabel mit Prismengzeradfihrung = . . . 115
S 37| Ellipsenlenker 1. Art it Storchschnabel . . . . 100
S 38 | Halber Storchschnabel mit Prismengeradfiihrung . 105
S39 | Abgeleitete Geradfithrung durch Gelenkrhumbusl. 95
T. Parallelfithrungen.

T 1 Parallel-Lineal, einfaches und doppeltes . . . | SO
T 2 | IKreuzparallel-Lineal . . . . . . s % ox 125

T 3 | Unvollkommene Hebelparallelfithrung, Bluc!\en\mge
von Schwilgue. . . . 2 % & ¥ @ @ = a0

T 4 Unvollkommene Hebe[pmallelfuhrlm«r, Oberschalige
Wage von Sehinemann . . . i @ m W 85

T5] Unv ollkommene Hebelparallelfiihrung, Blllckellwage
von Milward . . . . . . . S : 70

T 6 Unvollkommene Hebelparallelfithrung, Ober:challoe
Wage von Pfitzer .~ . . . . . 85

e, T ——
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1. Verzeichnis.

Bezeichnung des Modells.

5 I Preis
e | — | Mark

T 7§ Vollkommene Hebelparallelfithrung, Briickenwage
von Georgesl . % s« = = || 6D

' S| Volkommene Hebelpaldllelfuhrung, Oberschalige
'. Wage von Roberwall o | 65
TS ‘ Unvollkonunene Hebelparalle]tuluung, Briicken- )
| wage von Quintenzl. ; i % . 15

T 10 ] Unvollkommene Hebelparallelfithrung, Oberschahge
\WWYage von Beranger . . : & o 85
T11] Verbundene Schraubenparalleltiihrung, Schutzen/u-r :
von Cadiat S 120

T 12| Verbundene Hebelpanallelfuhmng, Schiitzenzug von
Redtenbacher . T S 140
T13 | Verbundene Riiderparallelfiihrung, Schiitzenzug von :
Redtenbacher . 3 m m B E 3 me s o 125

T 14| Verbundéne Parallellineale, Ruderrad mit beweg-
lichen Schaufeln von Buchanane 165

U. Lageniiihrungen.

U 1| Ruderrad mit beweglichen Schaufeln von @fdham | 215
U2 do. do. do. von Morgan | 165

V. Riemenfiihrungen. .
Vi Riementrieb mit Fest- und I.osscheibe . i 75

V 2| Offener Riementrieb mit Auflaufkonus, dient dazuy,

die Zweckwmissigkeit des Balligdrehens der
Riemenscheibe nachzuwveisen i 80
V 3| Geschrinkter Riementrieb, eintriebig, verstellbar 93
V 4| Leitrollentrieb, verstellbar fiir parallele Achsen . 90
Vb do. fir parallele Achsen . 75
V 6| Winkelriementrieb, eintriebig : 70
V1 do. zweitriebig und verstellbar 110

V 8| Geschrinkter Leitrollentrieb mit Fest- und Los-
scheibe . G i w @ W T 75

V 9| Offener Riementrieb zum Nachwelse des Gleltungs~

verlustes, ein Scheibenpaar, Gummiriemenl.

90
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I. Verzeichnis.

V1l
V12
V13

V14
V15
V 16
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Bezeichnung des Modells G
- Mark
Ritickkehrender Riementrieb, zum Nachweise des
Gleitnngsveriustes (Rolland) 5 Scheibenpaare,
Gnnimiriemen . . 120
Riemcnaufleger von Herland e 90
Stufenscheiben, 4 Uebersetzungsverhiltnisse . . . 70
Schnntrtriecb  mit Spannung der Schnur durch
direkte Belastung 100
Riemenfithrer mit Wurfkugelhebel 70
do. von Reuleaux . 70
do. von Gore . 70
W. Reibungsrider.
Cylindrische Relbungsréder . & s . % 65
Cylindrische Reibungsrider mit elastischer Belastung
durch Gummiiiberzug des kleinen Rades, Spindel-
triebriider T T T S 70
Cylindrische Treibriader, einspurig, direkt belastet - 75
do. do. 65
Konische Keilrddere s % @ & % w  mo 70
Scheibenfriktionsrider, Lamellenrider von Brauer | 165
Hilfsapparat, Sdule nebst Schale mit Gewichten zu
* No. V.13, W. 1 und 6 . 80
X. Uhrhemmungen.
Spindelhemmung 195
Cylinderhemmung £ & B 3 : . v s 195
Hemmung mit 3 zdhnigem Stelgerad von Demson 195
Stifthemniung von Lepaute 195
Schwerkrafthemnmung von Denison . R SR
Doppeiradige Schwerkrafthemmung von Denison
(Westminsteruhr) . . 210
Hemxmung mit gewoéhnlichem Graham- Anker 195
do. mit umgekehrtem Graham-Anker, Ueber-
gangsmodell von Reuleaux. . . . . . . . 195
)25 10



I. Verzeichnis.

Y Bezelchnung des Modells AL
- . Mark
X Ankerhenyimung mit Unruhe 195
X 10| Chronometerhemniung von Jiirgenson. 195
X 11| BDeutsches Schlagewerk 215
X 12| Engilisches do. 225
Y. Wende- und Wechselgetriebe.
Y 1| Wendegetricbe nut offenen und gekreuzten Riemen,
System Sellers . g % : .. . | 130
Y 2| Ricmenwendegetriebe mit bew egllchen Wendeachqen
nach Secllers. 0 ¢ 3 : 160
Y 3| Dreischeibenwendegetriebe it l\om%chen Radern : 165
Y 4 do. do. do. do. fiir
schnellen Riicklauf . . ( u 165
Y 5| Drecischeibenwendegetricbe mit Zzwv 1%hem adern nach
Schwarzkopf A 165
Y 6| Dreischeibenwendegetriebe mit Hohlr ad 175
Y7 do. mit 1 Fest- und 2 Losscheiben | 175
V 8] Doppeltes do. mit schnellem Ricklauf . . . |......
Y 9| Wechselgetriebe mit Doppelscheiben Ffiir Zentrifugen 150
Y 10| Seller'sches Wechseigetriche., rehbankspeiser . 105
Y 11| Withwerth's Bohrspeiser . 125
Y 12| Robertson's Wendegetriebe R
Y 13| Tauschauskehrung mit cylindrischen halbierenden
Umlaufridern, Reulcaux 115
Y 14| Wendegetriebe mit Hohlrad, radiale Auskehrung 115
Y 15 do. mit Zwischenrad, do. . 110
Y 16 do. mit Hohl- und Vollrad, axiale Ans-
kehrung . . Lo Coe 115
Y 17| Réderwendegetriebe mit konlschen und Stlrnradern |
axiale Anskehrung : e 115
Y 18| Wendegetriebe mit Stirnriddern und Umlaufradern .| 180
Y 19 do. mit konischen Radern und Friktions-
kupplung a0 : 230
Y 20| Wendegetiiebe mit Frlktlonsradern | 70
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[. Verzeichnis.

No. Bezeichnung des Modells. —
Mark
/. Kupplungen.
Z 1| Cylinderkupplung von fossey 145
Z 2 do. von Kéchline 140
Z 3| Kraftmaschinenkupplung von Uhlhorn 155
Z 4 do. von Pouyver. 160
Z 5| Kreuzkupplung von @ldham . 125
Z 6] Riffelscheibenkupplung von Reuleaux 165
Z 7| Kegelkupplung 135
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